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추진배경  
 ○ 프로젝트 배경

  아두이노 기반의 스마트 센서 보드는 다양한 종류가 개발 되어 있다. 그러나 움직임이 없는 보

드 청태는 학습의 흥미를 높이는데 기여 하는 바가 작다. 본 제안은 스마트 센서 보드와 다양한 

로봇을 연결하는 방법에 대한 연구와 이름 이용한 교육용 프탠츠 개발을 목석으로 하고 있다.

 ○ 로봇에 대한 관심은 인공지능 못지 않은 인기를 끌고 있다. 그리나 로봇을 직접 코딩 하는 것은 

많은 어려움이 있어 쉽게 접근하지 못하는 경우가 많다.

  - 아두이노는 다양한 예제와 교구들이 있어 프로그램을 공부하는 대부분의 학생들은 이를      활용

해 본 적이 있다. 그러나 그것이 로봇에 직접, 간접적으로 작용하도록 하는 것은        경험이 없다.

  - 따라서, 프로젝트를 통해서 스마트 센서 보드의 센서 값에 따라서 로봇에게 특정한 행동      을 

하도록 '연결'하는 방식으로 단순한 로봇의 기능을 확장하는 방법을 구현 할 수 있      는 '연결장치

'와 이를 이용하여 로봇을 제어 하는 방법을 배울 수 있는 콘탠츠 개발을       목표로 한다.

목표 및 내용

기대효과

○2023년 2월 25일에 실시한 ‘우송 대전’에서 ‘대장장이’,‘휴머노이드 미션’2가지의 

대회에 스마트센서보드와 로봇을 활용하는 고난도 창의력 경기 종목을 추가 할 수 있어 

참가자의 흥미를유도.

○초등학교 위주의 경기종목을 중.고등핚로 확대 할 수 있고 방학중 ‘SWAI’캠프의 프로그

램 개선에 기여하도록 한다.


